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1 Wichtige Information

Diese Gebrauchsanweisung ist vor Inbetriebnahme des Gerates
vollsténdig zu lesen und mit Sorgfalt zu beachten.

Bei Nichtbeachtung oder Nichteinhaltung kann fir daraus ent-
standene Schaden ein Anspruch auf Haftung des Herstellers nicht
geltend gemacht werden.

Eingriffe am Gerat jeglicher Art — aul3er den bestimmungs- gema-
Ben und in dieser Gebrauchsanweisung beschriebenen Vorgan-
gen — fuhren zum Gewéhrleistungsverfall und zum Haftungsaus-
schluss.

Das Gerat ist ausschlieRlich fir den unten beschriebenen
Einsatzzweck (s. Kapitel 2 Einsatzbereich) bestimmt. Es ist insbe-
sondere nicht vorgesehen zum direkten oder indirekten Schutz
von Personen.

SCHMIDT Technology dbernimmt keinerlei Gewahrleistung
hinsichtlich der Eignung fir irgendeinen bestimmten Zweck und
Ubernimmt keine Haftung fur Fehler, die in dieser
Gebrauchsanweisung vorhanden sind, oder fir zufallige oder
Folgeschaden im  Zusammenhang mit der Lieferung,
Leistungsfahigkeit oder Verwendung dieses Gerats.

2 Einsatzbereich

Der SCHMIDT® Strémungssensor SS 20.60 ist konzipiert fiir den
stationdren Einsatz in Druckluftrohren, Luftkandlen oder Luft-
schachten. Der Sensor misst die Stromungsgeschwindigkeit des
Messmediums als Normalgeschwindigkeit (Einheit m/s) bezogen
auf Normaldruck 1013,25 hPa und Normaltemperatur 20 °C. Das
Ausgangssignal ist linear und unabhéngig von Druck und Tempe-
ratur des Mediums. Aus dem Ausgangssignal der Strémungsge-
schwindigkeit kann bei Einbau des Sensors in ein Rohr der Norm-
Volumenstrom oder der Massenstrom des Mediums berechnet
werden. Siehe hierzu die separat verfiigbare Tabelle ,Profilfakto-
ren SS 20.60".
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3 Sicherheitshinweis

Beim Ein- und Ausbau des Sensors ist unbedingt wie folgt zu
verfahren:

1. Der Ein- und Ausbau darf nur in drucklosem Zustand erfolgen.

2. Die Mutter (SW24) der Rohrverschraubung muss vor Beauf-
schlagung mit Druckluft fest angezogen werden.

Zuldssiges Anzugsdrehmoment: 20 Nm minimal
30 Nm maximal

3. Bei mechanischer Belastung (Vibration) ist die Mutter (SW24)
zusatzlich zu sichern
(z.B. mit handelstiblichem Schraubensicherungskleber).

4. Vor der Beaufschlagung mit Druck ist die Sicherheitskette zu
verschlieBen. Der Verschluss soll so eingehangt werden, dass
die Kette so wenig als moglich durchhangt.

ACHTUNG

Den maximal zuladssigen Betriebsuberdruck
von 16 bar nicht  Uberschreiten !
Bei Nichteinhalten der obigen Sicherheitshinwei-
se kann sich der Sensor aus der Rohrver-
schraubung unbeabsichtigt I6sen und durch den
Uberdruck herausgeschleudert werden.
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4 Bestimmung des Einbauortes

Um die in den Datenblattern genannten Genauigkeiten einzuhal-
ten muss der Sensor in einem geraden Rohrstlick an einer Stelle
mit ungestortem Stromungsverlauf eingesetzt werden. Einen un-
gestdrten Stromungsverlauf erhalt man, wenn eine gentgend lan-
ge Strecke vor dem Sensor (Einlaufstrecke) und hinter dem Sen-
sor (Auslaufstrecke) absolut gerade und ohne Stdrungsstellen
(wie Kanten, Nahte, Krimmungen etc.) bereitgestellt wird.

Auch der Gestaltung der Auslaufstrecke muss geniigend Beach-
tung geschenkt werden, da Storungsstellen nicht nur in Richtung
der Luftstromung wirken sondern auch entgegen der Stromungs-
richtung zu Turbulenzen fihren.

Einlaufstrecke L1 Auslaufstrecke L2
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Abbildung 1: Position des Sensors im Rohr

L= Lange der gesamten Messstrecke, L1 = Lange der Einlaufstre-
cke, L2=Lange der Auslaufstrecke, D = Durchmesser der Mess-
strecke

Der Sensorkopf muss dabei wie in Abbildung 1 dargestellt in der
Rohrmitte positioniert werden.

Die nachfolgende Tabelle zeigt die notwendigen Beruhigungsstre-
cken in Abhéngigkeit der vorhandenen Stérung.
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Tabelle der Ein- und Auslaufstrecken

Stromungshindernis vor
der Messstrecke

Mindestlange Ein-
laufstrecke (L1)

Mindestlange Aus-
laufstrecke (L2)

geringe Krimmung 10x D 5xD
(<90°)

Reduktion (Rohr verengt 15x D 5xD
sich zur Messstrecke)

Erweiterung (Rohr erwei- 15x D 5xD
tert sich zur Messstrecke)

90° Bogen oder T-Stiick 15x D 5xD
2 Bogen 4 90° in einer 20x D 5xD
Ebene

2 Bogen a 90° 3- 35xD 5xD
dimensionale Richtungs-

anderung

Absperrventil 45x D 5xD

Tabelle 1: Ein- und Auslaufstrecken

Angegeben sind jeweils die erforderlichen Mindestwerte. Kénnen
die aufgefuhrten Beruhigungsstrecken nicht eingehalten werden,
dann muss mit erhéhten Abweichungen des Messergebnisses

gerechnet werden.
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Einbaulage

Der Sensor sollte vorzugsweise in horizontal verlaufenden Rohren
eingebaut werden.

L1 L2

S8 20.60

ACHTUNG
Der Einbau in einem senkrechten Rohr mit abwaérts
gerichteter Stromung ist zu vermeiden.

Dadurch wirde die untere Messbereichsgrenze

deutlich erhoht.
\/
/N
| o
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5 Montageanweisung

Die Sicherheitshinweise missen beachtet werden.

1. Die Montage erfolgt durch Einsetzen der Durchgangsver-
schraubung in den Anschlussstutzen. AnschlieRend wird der Sen-
sor auf die gewiinschte Eintauchtiefe eingefihrt und im losen Zu-
stand ca. 80° entgegen dem Uhrzeigersinn gedreht.
Zum Kontern Gabelschlissel (SW27) am Sechskant der Rohrver-
schraubung ansetzen.

- Hes
o

Abbildung 2: Befestigung des Sensors im Rohr

80°

2. Die Uberwurf-Mutter (SW24) ist soweit anzuziehen, bis die
Pfeilmarkierung auf dem Sensorgehause mit der Rohrstrémungs-
richtung Ubereinstimmt. Die Winkelabweichung sollte nicht gré3er
sein als +3° bezogen auf Idealposition.
Andernfalls muss mit EinbuRen der Messgenauigkeit gerechnet
werden. Die eingestellte Winkelposition kann mit Hilfe einer Was-
serwaage Uberpruft werden, indem
diese an der Anschlagflache angelegt wird. Bei Fehljustierung
muss die Durchgangsverschraubung geltst werden. Der Monta-
gevorgang ist zu wiederholen wie unter Punkt 1 beschrieben.

3. Vor der Beaufschlagung mit Druck ist die Sicherheitskette zu
verschlieBen. Der Verschluss soll so eingehangt werden, dass die
Kette so wenig als moglich durchhangt.
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ACHTUNG

Die Anschlagflache am Geh&use darf nicht zum
Kontern verwendet werden.
Das Gehause darf bei angezogener Durch-
gangsverschraubung nicht mehr verdreht wer-
den. Bei Nichtbeachtung kann sich das Gehause
vom Fuhlerrohr l6sen.

6 Elektrische Anschliisse

ws  Digital ~ +
>

2 /17 N1 bn  +24vDC 4

sw  Signal N
9

!

bl GND

Abbildung 3: Anschlussbelegung SS 20.60 (Blick auf Stifte des Ste-
ckers am Sensor)

Das mitgelieferte Kabel hat folgende Farbbelegung:
ws = weil3, bn = braun, sw = schwarz, bl = blau

Der Minuspol der Gleichspannung (GND) ist zugleich Bezugspo-
tential fir das Analogsignal.

ACHTUNG

Sensor nur im angegebenen Spannungsbereich
betreiben (24 VDC +/- 20 %). Bei Unterspan-
nung ist die Funktionsfahigkeit nicht gewahrleis-
tet. Uberspannungen konnen zu irreversiblen
Schéaden fuhren.
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7 Inbetriebnahme
Der giiltige Messbereich und die Konfiguration der Signalausgan-
ge sind auf dem Typenschild (siehe Geh&usedeckel) angegeben.

Hinweis: Nach Anlegen der Versorgungsspannung nimmt das
Ausgangssignal zunachst einen héheren Wert ein und pendelt
sich nach etwa 10 Sekunden auf den korrekten Messwert ein.

7.1 LED Anzeige

Der Sensor verfugt uber 4 LEDs, die den aktuellen Zustand des
Sensors anzeigen.
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In nachfolgender Tabelle sind die unterschiedlichen Signalisierun-
gen beschrieben:

l_
m
o
—
m
o
—
m
O
—
m
O

No. | Zustand

1 |Betriebsbereit & Strémung < 5%

2 | Strdmung > 5%

3 | Stromung > 20%

4 | Stromung > 50%

5 | Stromung > 80%

6 | Stromung > 100% = Overflow

7 Sensorelement defekt

8 | Betriebsspannung zu niedrig

9 |Betriebsspannung zu hoch

10 | Elektroniktemperatur zu hoch

0808800000 -
S O0O088 000000~
SO0 0G0 000Q0Q0 -«
GICIVIGICE OO IOIONOE

11 | Elektroniktemperatur zu niedrig

Tabelle 2: Signalisierung der Sensorzustande

(O LEDaus
O LED an: griin
. LED an: orange

@ LEDbiinkt (ca. 2Hz): rot
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7.2 Fehlersignalisierung

Bei Fehlfunktion des Sensorelements blinken alle vier LEDs in der
Farbe Rot (siehe auch Tabelle 2: Signalisierung der Sensorzu-
stdnde) und die Ausgangsvariante 4 ... 20 mA erzeugt einen
Strom von 2 mA.

In diesem Fall muss das Gerat zur Reparatur an den Hersteller
eingesendet werden.

Die weiteren durch die LEDs signalisierbaren Fehlerzustande
werden am Analogausgang nicht dargestellt. Die Signalisierung
durch die LEDs bleibt bis zur Behebung der Ursache erhalten.

ACHTUNG

Die Ursachen fur jegliche Fehlersignalisierung
sind sofort zu beheben. Ein deutliches Uber- o-
der Unterschreiten der zulassigen Betriebspa-
rameter kann den Sensor dauerhaft schadigen.

ACHTUNG

Bei Signalisierung von Fehlerzustanden kénnen
die Messwerte am Analogausgang deutlich er-
hohte Abweichungen aufweisen.
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8 Service-Informationen

Wartung

Der Sensorkopf ist regelmafig auf Verschmutzung zu untersu-
chen und bei Bedarf zu reinigen. Durch Ablagerung von Schmutz
auf dem Sensorelement entsteht eine Messwertabweichung. Die
Uberprufung wird jahrlich empfohlen, bei starker Verschmutzung
entsprechend haufiger.

Reinigung des Sensorkopfes

Der Sensorkopf kann bei Verstaubung / Verschmutzung durch
vorsichtiges Schwenken in warmem Wasser unter Zusatz eines
Geschirrspllmittels gereinigt werden, notfalls kann ein ganz wei-
cher Pinsel verwendet werden. Vor der erneuten Inbetriebnahme
ist abzuwarten, bis der Sensorkopf vollstandig getrocknet ist.

ACHTUNG

Keine scharfen Reinigungsmittel, Losungsmittel,
keine Birste oder sonstige harte Gegenstande
zur Reinigung des Sensorkopfes verwenden.

Re-Kalibrierung

Soweit kundenseitig keine andere Vorgabe getroffen ist, empfeh-
len wir die Wiederholung einer Kalibrierung im Rhythmus von 12
Monaten. Der Sensor ist hierzu an den Hersteller einzusenden.
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Ersatzteile oder Reparatur

Ersatzteile sind nicht verfiigbar, da eine Reparatur nur beim Her-
steller mdglich ist. Bei Defekten sind die Teile an den Lieferanten
zur Reparatur einzusenden.

Bei Einsatz des Sensors in betriebswichtigen Anlagen empfehlen
wir die Bereithaltung eines Ersatzsensors.

Prifzeugnisse
Auf Wunsch erstellen wir gegen Berechnung ein Werks-
Kalibrierzertifikat rickfuhrbar auf nationale Normale.
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9 Konformitatserklarung

EG-Konformitétserkldarung Y J
®
Certificate of Conformity SCHMTIPT
echno
Déclaration de conformité CE / o

SCHMIDT Technology GmbH erklart, dass das Produkt
SCHMIDT Technology GmbH herewith declares that the product
SCHMIDT Technology GmbH déclare que le produit

SCHMIDT" Flow-Sensor SS 20.60 Part-No.: 506 300 / 506 700

den wesentlichen Schutzanforderungen entspricht, die in der Richtlinie des Rates zur Angleichung
der Rechtsvorschriften der Mitgliedsstaaten iber elektromagnetische Vertraglichkeit (2004/108/EG)
festgelegt sind.

is in compliance with the relevant protection requirements in respect of the electromagnetical
compatibility (EMC) which are laid down in the guidelines of the council for the harmonization of the
regulations of the members within the European community (2004/108/EG).

correspond aux prescriptions de protection établies dans la norme du conseil pour I'harmonisation
de régles de droit des Etats membre sur la compatibilité électromagnétique (2004/108/EG).

Zur Beurteilung hinsichtlich elektromagnetischer Vertraglichkeit wurden folgende Normen
herangezogen:

The assessment of EMC for industrial applications refers to the following European standards:

Pour le jugement de la compatibilité électromagnétique normes suivantes sont appliquées:

a) Stoéraussendung (Emission) / Electromagnetic Emission / Interférence
EN 61000-6-3:2007

b) Storfestigkeit / Electromagnetic Immunity / Immunité aux parasites
EN 61000-6-2:2005

Leiter Entwicklung Sensoren / R&D Manager Division Sensors / Directeur développement capteur

St. Georgen, Mai 2009 / May 2009 / Mai 2009 ( €
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PCE Deutschland GmbH
Im Langel 4
D-59872 Meschede

Phone +49 (0)2903 976 990

Fax +49 (0)2903 976 9929
info@pce-instruments.com
www.pce-instruments.com/deutsch/
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