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Wichtige Hinweise zu diesem Benutzerhandbuch

Besonders wichtige Anmerkungen sind in diesem Benutzerhandbuch wie folgt
gekennzeichnet:

weisungen hin.

Weist auf eine potenzielle Beschadigung der
Ausrlstung bzw. Verletzung des Bedieners
oder Benutzers bei Nichtbeachtung der An-

Weist auf eine potenzielle Beschadigung der
Ausrlstung oder Datenverlust bei Nichtbe-
achtung der Anweisungen hin.

Konventionen

Begriff / Symbol Beschreibung Beispiel
MSR 145 Der Begriff "MSR 145" steht

in diesem Handbuch stell-

vertretend fiir "MSR 145S",

"MSR 145WS" und "MSR 145W"
Angezeigte Angezeigte Befehle, Lesen
Befehle, Programme, MenUpunkte,
Programme, Funktionen und Feldnamen
Menupunkte, werden fett gedruckt.
Funktionen,
Feldnamen
-> Seitenverweis >5

0

*Verweis auf weiterflihrende
Informationen

*Weiterflhrende Informationen
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Sicherheitshinweise und Warnungen

+ Lesen Sie diese Bedienungsanleitung aufmerksam durch, bevor Sie den
MSR 145 oder die MSR PC-Programme in Betrieb nehmen. Dadurch schiit-
zen Sie sich und vermeiden Schaden.

Der MSR 145 ist ein Gerat zur Aufzeichnung von Messwerten und darf nicht
fur sicherheitsrelevante Funktionen eingesetzt werden.

+ Kontrollieren Sie vor der Benutzung den MSR 145 auf sichtbare aussere
Schéden und nehmen Sie einen beschadigten MSR 145 nicht in Betrieb. Ein
beschadigter MSR 145 kann lhre Sicherheit gefahrden! Falls der MSR 145
nicht einwandfrei funktioniert oder Schaden aufweist, senden Sie ihn zur
Reparatur an die MSR Electronics GmbH.

Stellen Sie sicher, dass keine Flussigkeit in den MSR 145S eindringt. Flus-
sigkeit verursacht im MSR 145S Korrosionsschaden und Kurzschlisse.

Der MSR 145 darf nicht gedffnet oder umgebaut werden. Der Hersteller
haftet nicht fir Schaden, die durch bestimmungswidrige Verwendung oder
falsche Bedienung verursacht werden.

Verwenden Sie nie einen MSR 145, dessen Akku Flussigkeit verliert. Ist ein
Akku undicht, achten Sie darauf, dass die Flussigkeit nicht mit der Haut,
den Augen oder dem Mund in Berihrung kommt. Sollte dies geschehen,
waschen Sie den betreffenden Bereich mindestens 15 Minuten mit Wasser
aus. Konsultieren Sie einen Arzt. Atmen Sie den Dampf nicht ein. Entfernen
Sie die ausgetretene Akkuflissigkeit sofort mit einem weichen Tuch vom
MSR 145 und entsorgen Sie das Tuch.

+ Fihren Sie den ausgedienten MSR 145 und das USB Verbindungskabel
einer ordnungsgemassen Entsorgung zu ->14.
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Ubersicht

Der MSR 145 ist ein miniaturisierter universeller Datenlogger zur Messung und
Speicherung unterschiedlicher physikalischer Messgréssen. Er enthélt einen
Temperatursensor, einen Feuchtesensor mit integrierter Temperatur, einen
Drucksensor mit integrierter Temperatur und einen 3-Achsen-Beschleunigungs-
sensor (X-, Y-, Z-Achse). Die Messwerte lassen sich sowohl wahrend den Mes-
sungen als auch nach Abschluss der Messungen auf einen PC Ubertragen.

Mit dem MSR PC-Programm kdnnen Sie das Mess- und Speicherverhalten
des MSR 145 an |hre Bedurfnisse anpassen. Dank der integrierten Uhr (RTC)
lassen sich die Daten beliebig vieler MSR 145 zeitsynchron in einer einzigen
Messdatei zusammenflgen.

MSR 145WS

USB Verbindungskabel ~ CD mit MSR-
zum PC Programmen
MSR 145W

Beschreibung

MSR 145WS

Offnung fir Feuchtesensor

Kontrolleuchten
blau: Recordanzeige ->27
rot: Alarmanzeige ->26
gelb: Ladezustandsanzeige ->10

MSR 1458

Offnung fir Drucksensor

Drucktaster

Offnung filr Feuchtesensor

USB PC-Schnittstelle




Einschalten / Speichern von Messwerten

Das Speicherverhalten des MSR145 wird mit dem Setup-Programm* festge-
legt.

Das Speichern von Messwerten kann sowohl zeit- oder wertgesteuert als auch
per Taster erfolgen.

*Setup ist ein MSR PC-Programm (siehe hinten).



Wartung

Uberprufung durch den Benutzer
+ Uberprifen Sie den MSR 145 vor jedem Gebrauch.

« Kontrollieren Sie vor der Benutzung den MSR 145 auf sichtbare &ussere
Schéaden.

+ Uberprifen Sie die Funktionen des MSR 145.

+ Verwenden Sie nie einen beschadigten oder nicht einwandfrei funktionie-
renden MSR 145 oder schadhaftes Zubehor.

- Stellen Sie sicher, dass die Akku-Kapazitat fur die erwartete Einsatzdauer
ausreicht.

Falls der MSR 145 nicht einwandfrei funktioniert oder Schaden aufweist, senden

Sie ihn zur Reparatur an die MSR Electronics GmbH. Reparaturen dirfen nur

durch die MSR Electronics GmbH oder eine autorisierte Fachstelle ausgefiihrt

werden. Defekte oder beschadigte Teile diurfen nur durch Originalersatzteile er-

setzt werden.

Reinigung

« MSR145S: Stellen Sie sicher, dass keine
VORSICHT Flissigkeit eindringt. Flissigkeit verursacht
im MSR 145S Korrosionsschaden und Kurz-
schlisse.
+ Verwenden Sie nie korrosive oder abrasive Reinigungsmittel oder Polituren.

* Reinigungsmittel mit Zusétzen wie Alkohol lassen das Material matt oder
briichig werden.

Reinigen Sie den MSR 145 bei Bedarf.

+ Unterbrechen Sie vor jeder Reinigung die Verbindung zwischen MSR 145
und PC.

+ Benutzen Sie ein fir Kunststoff geeignetes Reinigungsmittel oder ein mit
Wasser und Seife benetztes Tuch.

Akku laden

Vor dem Erstgebrauch: Der Akku ist im Lieferzustand nicht komplett geladen.
Der Akku sollte daher vor dem Erstgebrauch ca. 3
Stunden geladen werden.

Laden Sie den MSR 145 - vor jedem Gebrauch
+ spatestens nach 6 Monaten
Vorgehen:

+ Verbinden Sie mit dem USB Verbindungskabel den MSR 145 und den PC.

Hinweise:
+ Achten Sie darauf, dass der PC eingeschaltet bleibt.
+ Wahrend des Ladevorgangs leuchtet die gelbe LED (ohne Unterbrechung).
+ Der Ladevorgang ist spatestens nach 3 Stunden abgeschlossen.
+ Die gespeicherten Daten bleiben auch dann erhalten, wenn der Akku leer ist.
+ Lagern Sie den MSR 145 nie mit leerem Akku.
Siehe ->13 (Lagerbedingungen).
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Bedeutung der gelben Kontrollleuchte bei bestehender USB Verbindung

Anzeige der gelben LED

Bedeutung

@) ohne Unterbrechung

Ladevorgang lauft

O aus Vollstandig geladen oder keine
Verbindung zum PC oder PC
ausgeschaltet

@) blinkt Vollstandig geladen

Der Akku wird kurzzeitig nach-
geladen, z.B. wahrend einer
Online-Messung oder einer
Datenspeicherung




Technische Daten

Messgroésse: » Temperatur
* relative Feuchte mit integrierter Temperatur
* Druck (z.B. Hbhenmesser, Wasserpegel, Barometer)
 3-Achsen-Beschleunigung (z.B. Lagebestimmung)
+ 2 Analogeingange (el. Spannung 0 bis 3,0V, 12 Bit)

Messbereich:

Temperatur: -10°C bis +58°C

-55°C bis +125°C (optional mit externem Sensor)
Feuchte: 0-100% relative Feuchte, -20°C bis +65°C
Druck: 0-2500 mbar absolut

optional: 0-14 000 mbar absolut
Beschleunigung: +10g / +2g umschaltbar
Genauigkeit:
Temperatur: +0,1°C (5°C bis 45°C)

+0,2°C (-10°C bis +58°C)
Optionen mit externem Sensor:
+0,1°C (5°C bis 45°C)
+0,5°C (0°C bis +70°C)
+2°C (-55°C bis +125°C)
Feuchte: +2 %rel. Feuchte (10-85% rel. Feuchte, 0 °C bis 40°C)
+4%rel. Feuchte (85-95%rel. Feuchte, 0 °C bis 40 °C)
+0,5°C (0°C bis 40°C)

Druck: +2,5 mbar max. (750-1100 mbar absolut)

Beschleunigung: +0,159g (bei 25°C)

Speicherrate: Temperatur und Feuchte:  1/s bis alle 12h
Druck: 10/s bis alle 12h
Beschleunigung, Analog: 50/s bis alle 12h

Speicherkapazitat: Uber 2000000 Messwerte

Taster: Markierungen setzen (Markerfunktion) oder

starten und stoppen der Messung

Allgemeines MSR 1458 MSR145WS MSR145W
Abmessungen (mm): 20x15x52 20x15x61 18x14x62
Gewicht: ca. 169 ca. 239 ca. 189
Material Hiille: PC PC Silikon
Medium: Luft Luft, Wasser  Luft, Wasser

o



Spannungsversorgung:
* Lithium-Polymer-Akku 170 mAh
+ Das Laden des Akkus erfolgt tiber den USB-Anschluss.
+ Eine Akkuladung reicht fur mehrere Monate
(Messrate 1/Minute)

Interface: USB

USB Verbindungskabel: ca. 200 cm

Normen: Der MSR 145 entspricht der EU-Richtlinie RoHS /
WEEE.

MSR 145S: Schutzart IP 60
MSR 145WS: Schutzart IP 67
MSR145W:  Schutzart IP 67.




Betriebs-, Transport- und Lagerbedingungen

+ Schiitzen Sie den MSR 145 vor intensiver Sonnen- und Hitzeeinwirkung und
vor starken Stdssen.

+ Legen Sie keine schweren Gegenstande auf den MSR 145.

+ Lagern Sie den MSR 145 nur in trockener, staubfreier Umgebung.

Betriebsbedingungen:

Temperatur: -20°C bis +65°C
Druck: 500 mbar bis 2500 mbar absolut

Optimale Lager- und Transportbedingungen:

Temperatur: 0°C bis 45°C (ideale Lagerbedingung fiir die Batterie)
Feuchte: 10-95% relative Feuchte, nicht kondensierend
Akkuladung: Lagern Sie den MSR 145 nie mit einem leeren Akku.

Idealer Ladezustand ist eine 2/3-Ladung
(ein leerer Akku erreicht diesen Zustand nach einer
Ladezeit von ca. 2 Stunden)

+ MSR 145S: Kontakt mit Wasser und Feuchtigkeit vermeiden.

+ MSR 145WS: Relative Feuchtigkeit: 30% bis 95% max.
(Lagerung und Transport 10-95%)

+ MSR 145W: Relative Feuchtigkeit: 30% bis 95% max.

(Lagerung und Transport 10-95%)

Problembehebung

Problem Mogliche Ursachen Mégliche
Lésungsmassnahmen

Die Temperatur | Durch den beim Trennen Sie bei Temperatur-

steigt beim An- Anschliessen des messungen den MSR 145

schliessen des MSR 145 an den PC ge- | vom PC.
MSR 145 an den | starteten Ladevorgang

PC stetig an erwarmt sich der Akku.

Die MSR Der USB-Treiber des Beachten Sie die
PC-Programme | COM-Ports ist nicht Installationshinweise.
erkennen den korrekt installiert. http://www.ftdichip.com/
angeschlos-

senen MSR 145

nicht




Lieferumfang

+ MSR 145S, MSR145WS oder  Optionen:
MSR 145W

« MSR CD mit:
» Benutzerhandbuch
- MSR PC-Software

*+ MSR 145 USB Kabel

- Garantiekarte

Garantie

- zusatzliche Sensoren
* Adapter zum Anschluss
weiterer Sensoren

Siehe Garantiekarte.

Entsorgung

Bringen Sie den MSR 145 zu einer 6ffentlichen Entsorgungsstelle oder
senden Sie ihn an die MSR Electronics GmbH zuriick. Der MSR 145
. darf nicht mit dem normalen Hausmill entsorgt werden.

Konformitatserklarung

€ QUINEL,

N FLECTRONICS
TEST REPORT
EN B13281
for cantrad and use
EN 61000-6-2 and EN 61000-6-3
Part 6-2; y for
Part 6-3: standard for and light
Report reference No: E971-05-6 b
Teealed by hest engineer LMo 7’4_ FF —
| Approved by management; br F Swew 407 ]..' 3[:_-_&
Date of issus! 5 September 2006
Musnbier of pages: 14 pages
Testing laboratory: QUINEL P
Addrgs Foidstrasse 6 CH-6300 Zug ey ¥ —~
Testing localn 20 TeloaiT2e 2750 | b
: e
Applicant's Nama: MSR Eloctronics GmbH
Addiess Hr. W, Beiz, O asse 16 CH-8444 Henggart
Manutacturer: MSR Elpctronics GmbH
ke Obarwdorsimssa 15 CH-5444 Heriggart
Tesi specification:
Standards IEC 81000-8-2:1998, mod. EN 81000-6-2:2001
JEC 61000-6-3:1996, mod. EN 61000-5-3:2001
EN §1326-1:2008
Test progedure: Type lesling lor Swiss and EL lagal requitemants
Prsgedure deviation Nang
| Nof-stin i =i meshod None
Testspedilcation: Tha ussd bt Satup fulis ihe specification described in (ha relavant
slandids
Test item descripfion:
Trademark:
Modal andior type reference: MSR 145 / Nr.20022
Ralngs 230 V 1 50 HE
| Date of recept of the test temi(s) 5 Seplember 2006 s
Summary of testing: Passed
Applisd standards
= =
5 P
[ ¥ 710366 | R e 4 T P
Elevirostati: === 3
!
Viordicts. = passed, F o Griled, NA = pot appicatie. NT = nol iesed =
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1SR PC-Programme

Ubersicht

Die Datenbearbeitung ausserhalb des MSR 145 erfolgt mit Hilfe der MSR PC-
Programme Setup, Reader, Viewer und Online. Die MSR PC-Programme kén-
nen fir alle MSR Typen verwendet werden.

Mit dem Setup passen Sie den MSR 145 an lhre Bedirfnisse an.

Mit dem Reader kénnen die Messwerte auf einen Windows PC Ubertragen

werden. Mit dem Viewer lassen sich die Werte als Messkurve oder als Tabelle
darstellen oder als Textdatei (*.csv) exportieren. Q
Mit Hilfe von Online kénnen Sie die Messwerte und Messkurven «live» am PC | 3
betrachten. 'lq-;
(/]
Installation der MSR PC-Programme auf dem PC
Fir die Installation brauchen Sie Windows Administratorenrechte. a
Legen Sie die CD mit den MSR PC-Programmen in das CD-ROM-Laufwerk g
ein. Der Installationsvorgang startet automatisch*. [}
Waébhlen Sie beim Installieren: MSR-Programm automatisch starten. (+'d
Abschluss der Installation |
™
(]
Beenden des MSR M_odular Signal ;
Recorder Setup-Assistenten
Setup hat die Installation von MSR Modular Signal Recorder .9
3“!.‘Es’?a”ﬁife”i"p”fiE”nfif\?i.‘ﬁii?mfg";?SSSE:T:T&E.ZZ“““he‘ >
Klicken Sie auf "Fertigstellen”, um das Setup zu beenden E rstl nstal | atlo n : AktIVIe re n S Ie
[5] MSREXE starten |~ USB-Treiber installieren. o
(Ewst—1 Klicken Sie auf Fertigstellen. -§
e
Auf der Bildschirmoberflache erscheint das MSR-Symbol £E1. o
Falls Ihr PC fir das automatische Installieren nicht eingerichtet ist, gehen Sie [

wie folgt vor:

Dricken Sie Start > Ausfiihren

Dricken Sie Durchsuchen > Suchen in: (CD-Laufwerk).

Wahlen Sie die Datei Install_MSR.exe und Offnen.

Klicken Sie in der Ausfiihren-Dialogbox auf OK.

Der Installationsvorgang beginnt.

Folgen Sie den Anweisungen und wahlen Sie: MSR-Programm automa-
tisch starten.

Aktivieren Sie bei einer Erstinstallation USB-Treiber installieren. Siehe
oben Abschluss der Installation.

N ook~

* Das Programm "Inno Setup" zur Installation der MSR PC-Programme wurde von Jordan Russell geschrieben (www.jrsoftware.org,

Copyright Jordan Russell).
16



Starten der MSR-Software

Starten Starten Sie die MSR-Software Uber das MSR-Symbol 28] oder lber
Start > Programme > MSR > MSR. Auf dem Bildschirm erscheint das MSR

Programmfenster:

Versionsnummer der MSR CD

Ha

MSR Programmfenster

Broganme  Enifeloigen | [jna
ey g ch Copynght |C) 2000-208 M5 R Elecimnizs GmbH
eEmat.ch
Prograsm Do SR
Londer Loader ez 13
Viewen i g0 158
& o _hun s 154
MSR14S Setup _ps_sebug s 158
MSR 1458 Sehup a1 45b_setup exe 1%
Reasds e aue ir
MERT45 Reade i _feade Bue 140
M5R 1458 Reader | 450 roaces eue 1.4
e_oniine. e 162
MSR 1456 Drlrw ] 455k_celne eee 1.0
Formal eru_lemal e 13
L sy ong 140
mn_cuiller e 1%
Duutpud Manage ma_culpus ghe Qs
min_cak ee 116
Concat ms_corcd gue 118
o 1.4
Sobup Arfion ove_dirbo en 012
KTester mm_kbestel e oz
mulesy_2ene 190
MSR e £ L]

Versionsnummern der
MSR PC-Programme



Deinstallation

Die Software wird entsprechend den Vorgaben des Betriebssystems deinstal-
liert (Alle Programme > MSR > Deinstallation MSR).

Anforderungen an den PC

» Windows 95 oder héher
+ USB Schnittstelle



Vorbereitungen

Vor dem Gebrauch der MSR PC-Programme Setup, Reader und Online ms-
sen folgende Vorbereitungen getroffen werden:
+ Verbinden Sie mit dem USB Verbindungskabel den MSR 145 und den PC.

« Vor dem Erstgebrauch: Offnen Sie mit ££1 das MSR Programmfenster, wéh-
len Sie Einstellungen > MSR.

» Wéhlen Sie die Regel, nach der Setup, Reader und Online den gewlinschten
MSR suchen™.

Suche und ersten MSR verwenden j
manuelle Suche

« Wahlen Sie, mit wel-
chem Port die Suche
beginnen soll.

« Geben Sie den Pfad
zum Datenverzeichnis
ein.

—* Vorlage: siehe nachste

Seite

+ Wéhlen Sie die
gewdlnschte Sprache.

—— + Kundenspezifische
; Programme

MSR Programmfenster

* Kann mit der gewéahlten Regel keine Verbindung zu einem MSR hergestellt
werden, erscheint eines der folgenden Fenster:

Im Setup:

.i) amm&umml
[ |
e : ; Startet den
= A imtrsoned Loader Dialog
(siehe Abbildung links)

Loader Dialog Startet den
Setup-Demomodus

*]



/O Vorlage

Die in Einstellungen > MSR gewahlte Vorlage (*.mse) definiert, welche
Sensoren standardméssig mit dem Reader ausgelesen oder in Online
angezeigt werden. Die Vorlage bestimmt die Farben der Messkurven,
deren Achszuordnung (links, rechts) und gibt den Sensoren einen
Namen (,HUM, T1“ soll z.B. als ,Aussentemperatur” angezeigt werden).
Vorlagen kdnnen auf einer im Viewer erstellien Vorlage aufgebaut
werden (->34).

Beispiel

In allen Darstellungen sollen die Temperaturkurven blau sein und sich

auf die rechte Achse beziehen.

1.Im Viewer allen Temperaturen Blauténe und die rechte Achse zuord-
nen.

2. Als Vorlage speichern (Blautemp.mse).

3. Neue Vorlage fir Reader und Online erstellen: MSR Programmfenster
anwahlen, Einstellungen MSR > Vorlage _I, neuen Vorlagen-
namen und Pfad eingeben (Temperatur.mse), dann Offnen.

4.Die noch leere Vorlage (Temperatur.mse) mit & 6ffnen.

5.Importieren Sie mit Import die mit dem Viewer erstellte Vorlage
(Blautemp.mse). Wahlen Sie in der Spalte Modul die gewlnschten
Sensoren (Checkbox) und dann Ubernehmen.

6. Bearbeiten Sie die angezeigte Liste: Wahlen Sie in der Spalte Modul
einen Sensor und danach Bearbeiten.

7.Andern Sie den Namen ,HUM, T1“ auf ,Aussentemperatur®, dann
Ubernehmen.

8. Machen Sie alle Anpassungen und bestétigen Sie diese mit Ubernehmen.

‘ Reader ‘ Setup ‘

Viewer

Online

W



Voreinstellungen Reader

Geben Sie Uber Einstellungen > Reader die fir den Reader** gewlinschten
Optionen ein.

**Mit dem Reader werden Messdateien (Records) vom MSR 145 auf den PC
Ubertragen.

Nach Abschluss der Datenubertragung erstellt der Reader aus jedem gelese-
nen Record eine Messdatei (*.msr), gibt ihr einen Namen und speichert sie im
Datenverzeichnis. Mit der untersten Option lassen sich der vorgeschlagene
Dateiname und der Speicherort anpassen.

Nur die juingste, mit dem
MSR 145 aufgezeichnete
Messdatei (Record) auf
den PC Ubertragen.

Drkre £
E? ~ Selktinis R sonund smchommt Dog “Spactenner |~ DI Benutzer bestimmt,
¥ welche Records auf den
o PC Ubertragen werden.
| atitomatipeh Viewer staten ;l\
rmﬁtﬂzmwmrmmmw»mu
e Der Benutzer bestimmt,

welche Records auf den
PC dbertragen werden,
Nach dem Ubertragen der Records auf den PC den Dateinamen und den
stehen verschiedene Optionen zur Verfiigung. Speicherort.

Details finden Sie im Textfenster.

Beispiel "automatisch eine Textdatei erzeugen"
Der Reader erstellt zusatzlich zur Datei im MSR-
Format eine Textdatei (*.csv), die z.B. mit Microsoft
Word oder Excel gedffnet werden kann.

]



Voreinstellungen Online

Die Voreinstellungen Online Funktionen stehen zurzeit fir den MSR 145 nicht
zur Verfligung.

PBrogramme iimhlmg-n Info

= =I I MSR Algenen

n Rate Bz -
Fleader
BB owe I~ [ Senicen ohns Ao sraeier
Setver
Por II]
™ ServerFehler anzeigen

Abschluss der Vorbereitungen

Beim Verlassen von Einstellungen speichert der PC die gewahlten Einstel-
lungen. Falls Sie die Einstellungen durch die Standardeinstellungen ersetzen
mochten, wahlen Sie Einstellungen > MSR > Defaulit.

Wabhlen Sie nach Abschluss der Eingaben Programme und starten Sie das
gewunschte Programm.

Hinweis: In den nachfolgenden Beschreibungen wird davon ausgegangen,
dass die Vorbereitungen fur die Benutzung der MSR PC-Program-
me abgeschlossen wurden.

W



Setup

Mit Setup kénnen Sie am PC die Sensoren auswahlen, deren Messwerte der
MSR 145 speichern soll und das Verhalten des MSR-Speichers bestimmen. Im
Setup legen Sie u.a. auch die Startzeit der Datenaufzeichnung fest und been-
den die Datenaufzeichnung.

Im Kapitel Setup werden folgende Themen beschrieben:

Basis-Einstellungen. . . . . . . . ... L 24
Vorhersage . . . . . . . . . 25
Schock-Assistent . . . . . . . .. L 25
Datenmenge reduzieren . . . . . . . ..o 26
Bedingte Aufzeichnung von Messwerten (Record Limit) . . . . . . . . . .. 26
Alarm Limitsetzen . . . . . . . . ... 26
LED Verhalten . . . . . . . . . . . 27
Basis-Einstellungen auf mehrere MSR 145 Ubertragen. . . . . . . . . . .. 27
Name des MSR145eingeben . . . . . . . . . . ... ... ... ..... 28
Messbereich der Beschleunigungssensoren einstellen. . . . . . . . . . .. 28
Justierung der Analog-Eingénge . . . . . . . .. ..o 28, 29
Justierung der Beschleunigungssensoren . . . . . . .. ... ... ... 30
Justierung des Feuchte- und Temperatursensors . . . . . . . ... . ... 31
Speicher formatieren . . . . . . . . ... . L o 32

W

Setup



Basis-Einstellungen

Auf dieser Seite werden die am meisten verwendeten Einstellmoglichkeiten
der Basis-Einstellungen beschrieben. Weitere Einstellmdglichkeiten finden

Sie auf den folgenden Seiten.

+ Fihren Sie die Vorbereitungen (->19) aus.
+ Starten Sie Setup (Setup-Symbol).

+ Passen Sie die Basis-Einstellungen an Ihre Bedurfnisse an.
+ Ubertragen Sie die neue Konfiguration und die Startbedingungen mit Basis-

Einstellungen schreiben auf den MSR 145.

Name des

Zurzeit keine Datenaufzeichnung (inaktiv)
MSR 145 ->28

(aktiv: Datenaufzeichnung lauft)

Beendet den
Setup

e ; Lesen der
MSLIER S RL 26 Informationen und
___________ Messwerte
Fixiert die Einstel-
lungen der Paletten
SH: 00294 -Ign :20..:!:9 :T.m :g.wzmua $ BaSIS:EI!’ISte"Un.gen
Versiort EGEAE] ALy =00039 62 =45TTED) unk gnd le;te, damit
s ok S TR [ S cn e . iese auf weitere
R " 1" MSR145 iibertra-
=26 BasvEirstehungen | inke | Diverses | Speichet fomatiersn | ge2n7werden konnen
28 | Semoen- T 7 [ Haupt-Speschanate >
> oty |l o | " P Eh B i sk Eingabe der
=25 Wl || = Pt [ S [ Haupt-Speicherraten
e |:: R }"""Lm""f‘:ﬁf“"‘“‘““"' SR Siehe ->25
e |fi o [ sl Bedingte Aufzeich-
305 b o Gt [z S [osat = nung von Mess-
T ; oo lfoee = werten ->26
| A1 binkends blave LED Start und Stopp mithels Taster I i it
et " Start und Stopp mittels Stewereirgang || 3|
% Marker (- Bei vollem
Speicher alteste
e L Datnutzsicheung soppen | Messwerte
eF: exfolgreich beschrisber.. Uberschreiben
Markerfunktion Beendet die Uberschreitet der Messwert die
Ein/Aus Datenaufzeichnung Alarmlimite, blinkt die LED. Mit akti-
. B . ) . . . vem Alarm quittieren stoppen Sie
Ubertragt die Konfiguration, die Startbedin- dies durch Driicken des Tasters.
gungen und die PC-Zeit auf den MSR 145
Blaue LED blinkt wahrend der

Datenaufzeichnung (O ->27)

Bestimmen Sie die Senso-
ren, deren Messwerte der
MSR 145 aufzeichnen soll
und die Speicherraten
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Vorhersage

Vorhersage

Ak [Wsrids amam =] = beeinflusst durch:

« Anzahl Sensoren
» Messrate
+ Akku-Kapazitat

Akark apanial ssichend fur 17 Tage
Spechethapoital sunichend F 2 Tege

Hirweis:

Dia L Einatllungen werden bei der Besechnung richl berlicksichiigt

Die maximal speicherbare Datenmenge wird

Mit jedem Klick auf Vorhersage (Basis-Einstellungen) erstellt das Programm

anhand der Basis-Einstellungen eine grobe Vorhersage.

Hinweis: Die Limit-Einstellungen werden nicht berticksichtigt.

Schock-Assistent

Schock-Assistent 4] Mit dem Schock-Assistenten konfigurieren

Es werden nur Messwerte ql.;‘geaojdw,rukhedon

Beschleunigungen).
Schwelwert @l 9

oK | abbrechen | > Schock-Assistent.

Sie den MSR 145 in kirzester Zeit fur eine
Schockmessung (bedingte Aufzeichnung der

Der Aufruf erfolgt Uber Basis-Einstellungen

Es werden nur Beschleunigungswerte aufgezeichnet, welche den Schwellwert
betragsmassig Uberschreiten. Die die Messung Uberlagernde Erdbeschleuni-

gung wird nicht bericksichtigt.

Der eingegebene Schwellwert wird als Limit fur die X-, Y-, Z-Achse des Be-
schleunigungssensor eingetragen. Der Beschleunigungssensor und die Limite

werden aktiviert, als Messrate wird 50Hz verwendet.

Hinweis: Andere Einstellungen werden nicht beeinflusst.
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Datenmenge reduzieren

Fur umfangreiche Aufzeichnungen empfiehlt es sich, alle nicht benétigten Sen-
soren "auszuschalten". Durch das "Ausschalten" verhindern Sie, dass nicht be-
ndtigte Messwerte gespeichert werden.

+ Schalten Sie unter Basis-Einstellungen alle nicht verwendeten Sensor-
gruppen auf "aus" (siehe nachster Abschnitt).

+ Um einzelne Sensoren einer Sensorgruppe auszuschalten, gehen Sie wie
folgt vor: Wahlen Sie die Einschaltbedingung so, dass sie wahrend der
geplan)ten Aufzeichnung nie eintritt (z.B. T > 200 °C) (siehe nachster Ab-
schnitt).

Bedingte Aufzeichnung von Messwerten (Record Limit)

Falls Sie z.B. nur Temperaturen grésser als 5°C und kleiner als 20 °C aufzeich-
nen mdchten, gehen Sie wie folgt vor:

BasizEinstelungen | ° AktiVieren Sle Limite aktiV @ Und den
Sensoren o [ s 2 entsprechenden Temperatursensor (2.
= e

erel -
2= o

e ZI8L Die Palette Limite 6ffnet sich.

RHIRRD [ =] I Steuerung der Dalen

£ | ¥ Limitz aktiv @

AT4B2 |—J 5 f+ sofartiger Start @

Matkar o = " Start am

= =

[ e P + Geben Sie in den Spalten Record
' o e Limit, Limit L1 und Limit L2 die Ein-
[ e N : schaltbedingungen des Sensors ein.
| ik a2 i L] (]
i - o o & -

: + Kehren Sie mit g zu den Basis-
e Einstellungen zuriick. Die Limiten
Der MSR 145 zeichnet nur Messwerte werden erst mit Basis-Einstellungen
des Sensors T(p) auf, die grésser sind schreiben auf den MSR Ubertragen.

als 5°C und kleiner als 20°C.

Alarm Limit setzen

Der MSR 145 kann beim Uber- oder Unterschreiten eines bestimmten Mess-
wertes einen Alarm anzeigen. Beim Eintreten der Alarmbedingungen blinkt die
rote LED im Sekundentakt bis die Datenaufzeichnung beendet oder der Alarm
quittiert (->24) wird.

Die Eingabe der Alarmbedingungen erfolgt gleich wie die Eingabe der Einschalt-
bedingungen (siehe Kapitel Bedingte Aufzeichnung von Messwerten).

inaktiv v

Geben Sie in den Spalten Alarm Limit, Limit L1 und Limit

L2 die Alarmbedingungen ein.
26

Im Viewer kdnnen die Alarmlimiten angezeigt werden

<L1 oder »L2
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LED Verhalten

Uber Setup > Basis-Einstellungen bestimmen Sie das Verhalten der blauen
LED.

Optionen Optionen
B mit b1 blinkende LED [ mitt1 blinkende LED
Situation Verhalten der blauen LED

Startzeit wurde Erste . .
auf den MSR145 | 5 Sekunden Blinkt 5 mal doppelt im Sekundentakt

Ubertragen

Warten auf

(scharf) Start (scharf) | Blinkt doppelt im 5-Sekundentakt

Datenaufzeich- Erste . :

nung lauft 5 Sekunden Blinkt 5 mal im Sekundentakt
Nach LED blinkt mit

5 Sekunden | Haupt-Speicherrate t1 LED blinkt nicht

Basis-Einstellungen auf mehrere MSR 145 Ubertragen

So Ubertragen Sie die eingegebenen Basis-Einstellungen auf mehrere

MSR 145:

+ Starten Sie Setup.

+ Verbinden Sie den MSR 145 und den PC. (Sind mehrere MSR 145 am PC
angeschlossen, wahlen Sie tiber COM Port den gewiinschten MSR 145.)

+ Geben Sie unter Basis-Einstellungen die gewlinschten Werte ein.

+ Setzen Sie Uber Limite die Einschalt- und Alarmbedingungen.

+ Ubertragen Sie die Basis-Einstellungen mit Basis-Einstellungen schrei-
ben auf den MSR 145.

+ Entfernen Sie den eben konfigurierten MSR 145 und verbinden Sie den
nachsten MSR 145 mit dem PC.

+ Wahlen Sie tber COM Port den neuen MSR 145.

+ Vorsicht! Mochten Sie die Infos und Messwerte des neu angeschlossenen
MSR 145 einlesen, missen Sie die Option Fixieren ->24 wahlen, damit die
Einstellungen der Paletten Basis-Einstellungen und Limite nicht uber-
schrieben werden!

+ Ubertragen Sie die Basis-Einstellungen mit Basis-Einstellungen schrei-
ben auf den MSR 145.

Hinweise:

+ Sie kdnnen auch unterschiedlich bestiickte MSR 145 mit einer einzigen
Basis-Einstellung konfigurieren. So kénnte z.B. ein MSR 145 keine Analog-
Eingange haben. Das Setup-Programm schreibt dann einfach nichts zu
den Einstellungen der Analog-Eingénge in den MSR 145.

+ Weicht ein angehangter MSR zu stark vom

Der M5 besitzt aine anders Stukhur |
ersten MSR ab, erscheint die Meldung: MM*T%'

W
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Diverses

Um die im MSR 145 gespeicherte Konfiguration anzuzeigen, wechseln Sie in
die Palette Basis-Einstellungen (1) und klicken Sie auf Basis-Einstellungen
lesen. Die Einstellungen werden jetzt in der Palette Diverses angezeigt.

VORSICHT

Die in der Palette Diverses und deren Un-
termenids gemachten Anderungen werden
erst durch Diverses schreiben (2 auf den
MSR 145 ubertragen.

@ _ Drvurses |
Inder

Eingabe Loggememe [logger

Name des

MSR 145

AL [0O00E~0 [YO0OF~0D  fmber

Vemstarking  Einhed

Eingabe Datum und Bemerkung
zur letzten Justierung

Misitinnng
Detwnund ik [gy07.2008 7 | fest

Friche uned Tempomatur-

dushurng [oadv | [iedw v
Funkt | I
Sl v |

-l

A2 (niOuE=ng |1 O0OE00 oot

Ist o 0
Punki 2

Whrksuimtiliung |

Soll {n n_
lat

dugtivan |

Diverses schraiben |
@
Wahlen Sie den

Messbereich der Be-
schleunigungssensoren

Analog-Eingédnge justieren
Nullpunkt und Verstérkung kénnen
Sie hier eingeben, tber

Justieren ->29 mit Hilfe eines As-
sistenten berechnen oder auf die
Werkseinstellung zurlicksetzen.

Beschleunigungssensoren justieren

Justieren Sie bei Bedarf die Beschleunigungssensoren
von Hand liber Justieren ->30 oder aktivieren Sie die
Werkseinstellung.

Hinweis: Die Eingabemdglichkeiten sind vom jeweiligen MSR 145 abhangig.
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Justierung der Analog-Eingange

DerAnalog-Digital-Wandler (ADC) des MSR 145 wandelt eine externe Spannung U
von 0.0V bis 3.1V in ein internes digitales Signal D von 0 bis 4095 um. Dieses
Signal D wird mit der Geradengleichung A=m+*D+n in den Anzeigewert A umge-
rechnet. Dabei stellt m die Verstarkung und n den Nullpunkt dar.

Far die Justierung stehen zwei Méglichkeiten zur Verfigung:

a) Fir den oberen und unteren Punkt werden die gewtiinschten Sollwerte (1) und
die entsprechenden ADC-Werte (2 von Hand eingegeben. Danach wird mit
Berechnen (3) der Nullpunkt und die Verstarkung () berechnet.

b) Fir den oberen und unteren Punkt werden die gewiinschten Sollwerte (1) von
Hand eingegeben. Danach werden mit Messen (5) die am MSR 145 angeleg-
ten Spannungen fir den unteren und oberen Punkt gemessen. Jetzt kann mit
Berechnen (3) der Nullpunkt und die Verstarkung () berechnet werden.

Analoge Eingdnge g‘
Al A2
[i Unferer P_n n-kl- (w;t;}ln C—We-rl-ejﬂ)
@ | Solwert o [o
| ADCWWert o o @

mazsen ] mazgen |

| Oberer Punkd (grissteNg/ert = 4095)

| Soltwert

| ADCWYert

| Sollsinhit mbar ]cm
®  Solformat 0 k| [o =]

@ | Nullpunkt 0 DO00E+00 |

| Werstarkung 1. 0000E+00 ]1 0000E+00
@ —t———————————— Betechnen J Berechnen
@ — 1 0K, ‘ Abbrechen '

Mit der Eingabe der Solleinheit und des Sollformats (6) (Nachkommastellen) wird
die Darstellung des Anzeigewertes festgelegt.

« Schliessen Sie die Justierung mit OK (?) ab.

+ Ubertragen Sie die neue Justierung mit Diverses schreiben auf den
MSR 145.

W

Setup




Justierung der Beschleunigungssensoren

Justierung von Hand

 Wahlen Sie den Messbereich 2g (1.

+ Halten Sie den MSR 145 so, dass die
+X Achse senkrecht nach oben zeigt.

- Klicken Sie auf messen 2. Y

+ Drehen Sie den MSR 145 von der ei-
nen Seite auf die andere. Jetzt zeigt
die -X Achse nach oben.

« Klicken Sie auf messen (3.

+ Wiederholen Sie den Vorgang fur die
+Y, -Y, +Z und -Z Achsen.

« Wahlen Sie den Messbereich 10g (5.

+ Halten Sie den MSR 145 so, dass die +X Achse noch oben zeigt.

« Klicken Sie auf messen (6.

+ Wiederholen Sie den Vorgang entsprechend fur die +X, +Y, -Y, +Z und -Z
Achsen.

+ Schliessen Sie die Justierung mit OK ab.

. Ubsertragen Sie die neue Justierung mit Diverses schreiben auf den
MSR 145.

Kalibrierung ri:
®—f— 0| ®
@ 7T4§—|: messen +1g 7@

—
® 2 [ e | | X g [
#1g [ messen +1g [
—
—
—

i -1 [ messen Y -1g

> *lg [ messen z +1g
“1g [ messen -1g
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Justierung des Feuchte- und Temperatursensors

Fur die Feuchte und die Temperatur kann eine 2-Punkt-Justierung durchgefihrt

werden.

Vorbereitung

Bevor die Messung fir der Istwerte durchgefihrt wird, sollte eine bestehende

2-Punkt-Justierung entfernt werden:

1. Werte dndern aktivieren (0

2. Zu justierende Grosse deaktivieren (2) (inaktiv)
3. Ubertragen Sie die Einstellung mit Diverses schreiben auf den MSR 145.
Nun kdnnen die aktuellen Messwerte als Istwerte verwendet werden.

Durchfiihrung der Justierung
1. Werte dndern aktivieren (D

2. Zu justierende Grosse aktivieren (2
3. Soll- 3 und Istwert (@ fiir die beiden Punkte eingeben
4. Ubertragen Sie die neue Justierung mit Diverses schreiben auf den

MSR 145.

Feuchte und Termperatur

ﬂ |inaktiv

|

|0

In

0

Justierung |inakti'v’
Furkt 1
Soll 0
|5t |IJ
Funkt 2
Soll o
|5t |IJ

[v_Werte dndern

o

@

® @

]
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Speicher formatieren

Formatieren I6scht alle im MSR 145 gespei-
cherten Messdateien!

Mit Formatieren kénnen Sie alle im MSR 145 gespeicherten Messwerte
|6schen.

Das Formatieren des MSR 145 erfolgt in der Palette Speicher formatieren.

Speiches fomatieten |

IACHTUNG
Es werden alle Daten im MSR unwideruflich gelascht |
Dieser Vorgang daven ca 80 5 und dard nicht abgebrochen werdan |

Nach einem Abbruch kann der MSR nicht mehr korrekt speichem. daber muss vor siner
Benutzung des M5Rs das F i k i

q igreich nbgesc werden |

Léscht alle im MSR 145 gespeicherten Messwerte
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Reader

Mit Hilfe des Reader kdnnen Sie die mit dem MSR 145 aufgezeichneten Mess-
dateien (Records) selektiv auf einen PC lbertragen. Der Ubertragungsvorgang
I6scht im MSR 145 keine Messdateien (Records) gibt aber ausgelesene Mess-
dateien zur Uberschreibung frei.

Ubertragen der Messdateien (Records) auf einen PC
« Fuhren Sie die Vorbereitungen (->19) aus.
« Starten Sie den Reader (Reader-Symbol)

Nach dem Start des Ubertragungsvorgangs kén-
VORSICHT

nen alle im MSR 145 gespeicherten Messdateien
bei Bedarf Uberschrieben werden, auch wenn der
Ringspeicher im Setup deaktivert ist.

« Starten Sie die Datentbertragung mit Start.

Die unter Einstellungen > Reader (->21) gewahlten Optionen bestimmen den
weiteren Verlauf:

« Mit der Option Selektierte Records lesen... erscheint folgendes Eingabe-
fenster:

MSR 145-8 Reader V1,24 [COM9 SN30D324] |?| ril 'Wéhlen S|e d|e zU []ber-
Bewkachie Facords siiiian A amrationt 1] B i tragenden Messdateien
Recard] Stamst ETEETS T - (Records).

oyl e A -Klicken Sie auf OK.

Oz 09.05.2008 03183

OS5 09052008 084147 AR gleicher Startzeit wer-
den zusammen in eine
Datei geschrieben.

Os  3005200817:37.35
07  2z70220081307.58
08 2702200811:1959
Os  27022008081322

Flin 3nm Hne i EeEe

Abbiechen I~ mehiese MSA it gleicher Staitzeit auslesen

97
13
1
5

M
1
1
e A A Mehrere MSR 145 mit
1
1
1
1
1

|

Mit der unter Einstellungen > Reader (->21) gewahlten Option Selektierte
Records lesen und speichern mit "Dialog Speichern unter" kénnen Sie
die vom Reader vorgeschlagenen Dateinamen und deren Speicherort tber-
schreiben.

Nachdem die Messdateien auf dem PC gespeichert wurden, erscheint eine
Liste der erzeugten Dateien.

Erzeugte Dateien :

C:ywProgramme\MSR\Data\MSR20825_060726_143917 _7 _msr
C:vProgramme\MSR\Data\MSR20625_060726_13080600 _3.ms+

\
Seriennummer

Datum (JUMMTT)
Record Startzeit (HHMMSS)  Anzahl Kopien

Durch den Reader vergebene
Dateinamen.
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Viewer

Mit Reader oder Online erstellte Messdateien lassen sich mit dem Viewer auf
dem PC anzeigen und bearbeiten. Die Messwerte kénnen als Kurven oder als
Tabelle dargestellt werden.

- Starten Sie den Viewer (Viewer-Symbol).
- Offnen Sie (iber Datei > Offnen eine Messdatei (*.msr).

Umschalten zwischen
Messkurven, Tabelle )
und Konfiguration Fadenkreuze ein / aus

Im Achsen fixieren

Textmodus Gitterlinien
erstellte Texte

Autoskalierung

Letzte Anderung riickgéngig machen

Textmodus
Umschalten
:‘“ i — zwischen
2ii7g f E Textwerkzeug
Do) — und Grafik-
18 e modus
) = b i\ I
e L 1"
= = Y1 (U ), ] Messkurven
ool S A ein- und aus-
400 ti«;j’/ asm blenden
AT Ry BE—
mm-gﬁmmo:fgolmzmmmm 1102140304 Ttl. X-AChSe -
Zeitachse
= | = X (Sekunden)
N e S horarhEl !
| \
X- und Y-Werte: Differenz Fadenkreuz 1/2

Fadenkreuz 1, Fadenkreuz 2
(Der angezeigte Y-Wert bezieht
sich immer auf die linke Achse)

Alarmlimit

:s =] i|| :.J_ -14 m lwl

zet [ MSF300045, p, nbw | MSR300MG, o) T =
03104.2006 11,2 370 | 2szsmanarosns 2
04,2008 1) .02 570.20001 2207031 5.2538982370605 :
04042006 11 02 570 039575585978 BIBEVIES -
0304.2008 17,12 970 20001 2207031 25 290 ATORE -
mmmmp]mmmm 265.293%6992370605 v
Mﬁ 70,2001 2207031 25 259520605 =
' | | (2]
Tabellendarstellung Alarmlimit tiberschritten
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Messkurven verschieben Mit gedrickter rechter Maustaste

Ausschnitt vergréssern Mit gedrickter linker Maustaste Ausschnitt be-
stimmen (siehe auch Grafik > fixierte Achse).

Fadenkreuz Achse bewegen: Achse anfassen, mit linker Maustaste bewegen.
Zentrum bewegen: Zentrum anfassen und mit linker Maustaste
bewegen.

iewer

Vi
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Datei
= Oifnen..
Ermeut dffnen

n Speichermn

Zeitfenster speichern unter.

Strg+0

Strg+5

3

Worlage anwenden..
Alz Vorlage speichern..

Zeitfenster als Text exportieren..
Grafik. alz Bitmap exportieren..
Grafik alz JPEG exportieren..

Seitenansicht..
Drucken

Stig+P

Beenden

A4

Datei

Im Menu Datei kbnnen Sie Messdateien 6ffnen =,
die zuletzt gedffneten Dateien erneut 6ffnen und die
gedffnete Messdatei wie angezeigt speichern E.

Mit Zeitfenster speichern unter speichern Sie die
Messwerte des angezeigten Zeitfensters. (Es wer-
den auch die Messwerte der ausgeblendeten Mess-
kurven gespeichert). Weitere Mdglichkeiten siehe

Cutter ->44.

Vorlagen helfen Darstellungen zu vereinheitlichen,
wiederholt die gleichen Sensoren auszuwéhlen und

das gleiche Druckformat zu verwenden.

Vorlage erstellen: Mit Grafik und Konfiguration
A die Darstellung anpassen und uber Datei > Als
Vorlage speichern speichern (Dateiformat:*.mse).

Vorlage auf angezeigte Messdatei anwenden:
Datei > Vorlage anwenden und die gewunschte

Vorlage (*mse) anwahlen.

Zeitfenster als Text exportieren exportiert die

Messwerte des angezeigten Zeitfensters im

blendeten Messkurven exportiert.

Die Grafik kann im Bitmap- (*. bmp) oder als
JPEG -Format exportiert werden.

Seitenansicht erstellt eine Seitenansicht der Grafik.

Drucken & 6ffnet den Druckdialog.

*
.csv
Format. Es werden auch die Messwerte der ausge-

Beenden beendet den Viewer. Wurden Anderun-
gen gemacht, werden Sie gefragt, ob Sie diese

speichern mdchten.
Hinweis:

Das Programm speichert die Anderungen als "Vor-
lage” (*. mse). Die Vorlage wird automatisch im Da-
tenverzeichnis der Messdatei gespeichert. Vorlage
(*. mse) und Messdatei (*. msr) haben den gleichen

Namen.

Beim Offnen einer Messdatei sucht der Viewer die
zur Messdatei gehérende Vorlage. Findet er diese
nicht im gleichen Datenverzeichnis, verwendet er

das Standardformat.

W
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Ansicht

1, Grafic Shig+G
Tabele Strg+T

A, Korfiguration  Stig+C

Grafik

Gitterlinie 3

3

v detaillierte Legende

Limite
.

22 Autoskaliening
7 Riickagangig

ILE, unten
=5 links

EI rechts

I_, unten
L, links

l:t 1echts

Ansicht

Im Meni Ansicht kdnnen Sie die Messwerte als
Grafik L. oder Tabelle B darstellen oder mit Kon-
figuration & die Darstellung der Messwerte an
Ihre Bedurfnisse anpassen.

Grafik
Zu jeder Achse konnen Gitterlinien angezeigt wer-
den.

Fixierte Achse vereinfacht die Detailbetrachtung
innerhalb eines Zeitfensters oder Wertebereichs.

+ Selektieren Sie mit gedriickter linker Maustaste
den gewinschten Ausschnitt. Der Ausschnitt er-
scheint vergrdssert.

+ FiUr die ndhere Betrachtung fixieren Sie das Zeit-
fenster (L.) oder den Wertebereich der linken
oder rechten Achse (L./ ). Sie kdnnen mehrere
Achsen fixieren.

+ Selektieren Sie mit gedrickter linker Maustaste
das gewinschte Detail. Die Vergrésserung er-
scheint, ohne den Zeitabschnitt oder Wertebe-
reich der fixierten Achse zu verandern.

Erneutes Anklicken 16st die Fixierung.
Autoskalierung % 16st alle fixierten Achsen.

Berechnungsfunktionen

Mit Hilfe der beiden Fadenkreuze kénnen auf den
Messkurven X- und Y- Werte gemessen werden.
X- und Y-Differenzen kénnen mit Hilfe des zweiten
Fadenkreuzes bestimmt werden. Die angezeigten
Y- Werte beziehen sich immer auf die linke Achse.

Mit detaillierte Legende kénnen Sie in der Sensor-
liste Messkurven ein- und ausblenden.

Falls vorhanden: Anzeige der Alarmlimite (siehe
->34).

Die vollstandige Messdatei wird mit Autoskalie-
rung ¥ angezeigt.
Autoskalierung % 16st alle fixierten Achsen.

Riickgangig = macht die letzte Vergrésserung
rickgangig. So lange Sie Konfiguration X nicht
verlassen, kdnnen Sie mit Riickgéngig = die letz-
ten Anderungen in der angezeigten Konfigurations-
karte rickgéngig machen.

W
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Tabelle

Sprung zu Zeit..
Sprung zum Anfang der Grafik

Konfiguration

&7 Biickgangig

’:[:_T] H_B'_l:

Lischen

.
%1, ¥1 einflgen
%2, ¥2 einflgen
*Z-%1, ¥2-¥1 einflgen

Tabelle
Mit Sprung zu Zeit & kdnnen Sie in der Tabelle zur
Zeile mit der gewiinschten Zeit springen.

Mit Sprung zum Anfang der Grafik & springt die
Tabelle zu den ersten in der Grafik dargestellten
Messwerten.

Konfiguration

So lange Sie Konfiguration & nicht verlassen, kon-
nen Sie mit Rlickgangig &= die letzten Anderungen
in der angezeigten Konfigurationskarte riickgéangig
machen.

Textmodus

Im Textmodus koénnen Sie an beliebigen Stellen
Texte einfligen.

Mit TT aktivieren und deaktivieren Sie den Text-
modus.

Text einflgen:

+ Klicken Sie auf * . Der Viewer zeigt
in der linken oberen Ecke "Text 1".

+ Ziehen Sie das Textfeld an die ge-
winschte Stelle.

+ Doppelklicken Sie auf das Textfeld
und geben Sie den gewilnschten
Text ein.

Text l16schen:
- Klicken Sie mit der rechten Maus-
taste auf das Textfeld und wahlen
Sie Loschen.

Text mit XY-Werten versehen:

 Positionieren Sie das Faden-
kreuz (->37) an der Stelle, deren
XY-Werte Sie im Textfeld anzeigen
mochten.

+ Klicken Sie mit der rechten Mau-
staste auf das zuvor erstellte Text
feld (siehe oben) und wéhlen Sie
die gewunschte Darstellung.

W
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A Konfiguation _Sug+C_| Mit Konfiguration ®-bestimmen Sie mit Hilfe der
. Konfigurationskarten die Darstellung der Messwerte.

Allgemein |Kurven| ZeitachseXI linke Y-Achsel techte Y-Achsel Fadenkreuzl

Aligsmein Uber Konfiguration & > Allgemein erfolgt die Ein-
. gabe des Titels und der Fusszeile.
e Fir jede Messkurve kann der zugehorige Sensor-

name, die Zuordnung zur linken oder rechten Ach-
se, die Farbe, Strichstarke und Strichart der Mess-
kurve eingegeben werden.

Achse > inaktiv bedeutet, dass die Messkurve in
der Grafik nur auf Wunsch angezeigt wird.

A VORSICHT

Die Darstellung der Kurven durch Punkte (Kon-
figuration & > Kurven Punkt > Stil) benétigt
mehr Rechenleistung und kann zu Problemen

fahren.
Zaltachse % Uber Konfiguration X > Zeitachse X wird die Be-
like Y-Achse schriftung der Zeitachse, der darzustellende Zeit-
EINEEED abschnitt, das Inkrement der Beschriftung und der
. Netzlinien sowie das Format (Zahlenformat) einge-
. geben.
. Automatische Achsenbeschriftung mit Inkrement 0
. (Null).
fiadeniiets Das Format (Zahlenformat) der angezeigten X- und
Y-Werte wird Gber Konfiguration X > Fadenkreuz
eingegeben.
Der angezeigte Y-Wert bezieht sich immer auf die
linke Achse.
Anderungen So lange Sie Konfiguration nicht verlassen, kén-
rickgangig nen Sie mit ¥ die letzten Anderungen der ange-
machen zeigten Konfigurationskarte riickgéngig machen.

Konfiguration & Uber Grafik 1. oder Tabelle B verlassen Sie die
verlassen Konfiguration X. Beim Verlassen speichert der
Viewer die aktuellen Konfigurationseinstellungen.

W
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Online

Mit Online kénnen Sie den Verlauf der Messwerte direkt am Bildschirm be-
trachten.

Vorgehen:

+ Fuhren Sie die Vorbereitungen ->19 aus.
+ Starten Sie Online (Online-Symbol)

= MSR 1458 Online V1.00 « Wahlen Sie die Sensoren, die

Db Lot 2ok, Berbl Sie anzeigen wollen.
Auswahl | Modd | Sersar I EnhaR T + Klicken Sie auf Weiter
o MSR300334 P mbar
Oz MSA300394 Tio) c
=3 MSR300334 ACCx g
O« MSRA003%4 ACCy g
s MSA300394 ACC2 9
Os MER300394 RH ¥
ar MSA300334 TIRH) 't
Os MMSA300334 T T
Porl |Coms sN3003s =l

Suhen | Ateen | weiss | Epde

|

72m I \ Messkurven ein- und
It 1 ausblenden

0 5 10 B X B WV X M K D $5 0B MW TE W B W
Setzer 01072008 WALES

e2ulek g —+—— Online beenden

poopdstans: nakin

Stopp: Anzeige anhalten
Fortsetzen: weiterfahren

Der MSR speichert
zurzeit Messwerte

W



V:rl;.i-e anwendsn,,
Al Vorlage speichern.,
o

Speichierm unter .,

Ansicht

* Graph
Monitor

Gltkerlinie 3
| Legends
Startzet

| Albuglisierungsrats »
.

| ZeitFenster 3

Bei wiederkehrenden Online-Anwendungen erleichtern
Vorlagen die Auswahl der Sensoren und das Anpassen der
Darstellung.

Vorlage erstellen: Online starten und die Sensoren aus-
wahlen. Wahlen Sie Weiter>. Verandern Sie mit

Graph > Eigenschaften,

Graph > Gitterlinie,

Graph > Legende und

Graph > Startzeit die Darstellung der Messkurven. Keh-
ren Sie mit <Zuriick zur Messkurvendarstellung zurick.
Unterbrechen Sie die Aufzeichnung mit

Stopp. Speichern Sie die Vorlage Uber Datei > Als Vorlage
speichern.

Vorlage auf Online anwenden: Datei > Vorlage anwen-
den und die gewtiinschte Vorlage (*mse) anwéahlen.

Nach Stopp koénnen Sie die aufgezeichneten Messwerte
mit Datei > Speichern unter speichern.

Im Meni Ansicht lassen sich die Messwerte mit Graph
als Kurven oder mit Monitor als nummerische Werte dar-
stellen. Die Schriftart der Monitordarstellung definieren Sie
Uber das Meni Monitor > Schriftart wahlen.

Nach Stopp kénnen Sie mit Loschen die aufgezeichneten
Messwerte und Messkurven léschen.

Online

Mit Eigenschaften, Gitterlinien, Legende und Startzeit
verandern Sie die Darstellung.

Wahlen Sie, wie oft Messwerte auf den PC Ubertragen wer-
den.

Uber Zeitfenster bestimmen Sie den auf der Zeitachse ab-
gebildeten Zeitraum.

o



1SR Hilfs-Programme

CSVv

Cutter

Calc

Concat
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CSV

Das Hilfsprogramm CSV erstellt aus Messdateien (*.msr) Textdateien (*.csv
oder *.fmc). Dateien im *.csv-Format kénnen mit einem Text- oder Tabellenkal-
kulationsprogramm gedffnet und bearbeitet werden. Die *.fmc-Dateien kdnnen
ins FreeMat' Ubernommen werden.

Erstellen einer Textdatei
« Starten Sie CSV (MSR Programmfenster > Hilfsprogramme > Csv).

« Wahlen Sie das Ausgabeformat (Standard *.csv
oder FreeMat *.fmc)

+ Klicken Sie auf Start und wahlen Sie die Messdatei
S — (*.msr), von der Sie eine Textdatei erstellen moch-
ten. CSV erstellt eine Textdatei und speichert
sie im Verzeichnis der Messdatei. Textdatei und
Messdatei haben den gleichen Namen.

Hinweis zur *.csv-Dateierstellung: Existiert fir die Messdatei eine Vorlage
(*.mse), berlicksichtigt CSV diese bei der Erstellung der Textdatei (*.csv).
Beispiel: Offnen einer CSV Textdatei mit Excel

« Starten Sie das Text- oder Tabellenkalkylationsprogramm.
« Offnen Sie die CSV Datei Giber Datei > Offnen.
» Wahlen Sie den Dateityp Textdateien

Herkunft der Daten

5 AT e T | [1] |
A8"CREATOR
(2 | mar_cuter.ex [V1.20] MSR Name
3 |marZesv.exe [V1.23]
[ s / Seriennummer
T //////’// Revisionsnummer MSR
asinn 0
2 L aaring Startzeit der Aufzeichnung:
K S 74w Datum (Tag.Mongt.Jahr) und
- — Tageszeit (Std:Min:Sek)
A4 | MamE MSR20025 |MSR20025 MSR20025 MSR20005  MSRI00ES
(15 |iD |C102 ¥1.22] [C102 V1.22] [C102 V1.22) [C102 W1.22] [C102 V1.22] MOdUIe’.deren Messwerte
1% aufgezeichnet wurden
17 ["TAEDELAY .
B 03 03 03 03 o Modulversion
B | - T AEx  AZCy Zeitdifferenz zwischen PC-Zeit und
2] ) MSR 145 Zeit (Auslesezeitpunkt)
23 "unim
22 T % T s s Kanal- und Sensorname
[ . . . .
Y, ETS| 48 BESUSHY. W FUSded? 1 011SEeEs [ 27Ty Elnhen (Unlt) der angezelgten
HEVS A0 SANNNE H R T NS ()7 Messwerte
AETS 409300003 20 3099904 -1 01153956 0 26000001
MBETS 409700012 20 A0SGRa -1 01199956 0 26000001

o [ Messwerte (Data) in chronologischer
Exceldatei mit Messwerten Reihenfolge

Zeitpunkt der Messung

" Nahere Angaben zu FreeMat finden Sie im Kapitel FreeMat ->52

m
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Cutter

Das Hilfsprogramm Cutter erstellt aus einer Messdatei (*.msr) einen Auszug.

Auszug aus einer Messdatei erstellen
« Starten Sie Cutter (MSR Programmfenster > Hilfsprogramme > Cutter)

§ MSR Cutter VX XX O] x|
Start | Beenden

Shartzeit |1 8.02.2004 17:06:14

Begnn[s] (1537470702125
Ende[s] [365.16798875

J Modul | Sensor | Einheit E

FR3 pl mbar

[ PRz m T T

FR3 p2 mbar

PR32 T2 T

FR3 p3 mbar LI
Weiter |

Status |11EEDD M esswerte gelesen

+ Driicken Sie Start und 6ffnen Sie die Messdatei,
aus der Sie einen Auszug erstellen méchten.

— » Wahlen Sie das Zeitfenster (Beginn / Ende).

— « Wahlen Sie die Sensoren, deren Messwerte Sie
in die neue Messdatei ibernehmen méchten und
klicken Sie auf Weiter.

* Geben Sie den Namen und das Datenverzeichnis

der neuen Messdatei ein. Klicken Sie auf Spei-
chern.

m

Cutter



Calc

Mit Calc lassen sich Kurven einer bestehenden Messdatei ber Formeln mit-
einander verknlpfen und als Messdatei (*.msr) speichern. Die gespeicherte
Messdatei kann mit dem Viewer als Kurven oder als Tabelle angezeigt und
bearbeitet werden. Vorlagen vereinfachen wiederkehrender Abl&ufe.

Hinweis: Fur umfangreiche Berechnungen steht lhnen das Mathematik-Pro-
gramm FreeMat zur Verfligung (siehe ->52).

Berechnung neuer Kurven
- Starten Sie Calc (MSR Programmfenster > Hilfsprogramme > Calc)

§ MSR Calc vX.XX [S[=] E3
aktion  Hilfe
gelesene Kurven | zu schreibende Kurven |
Kurve Modul Senzor Einheit | Furve Maodul |Sanso| IEinheil IBerechmumgsfarmel
A MSR10002 (2 DIFE  |ents 1 [MSR10001 2 chits =[B*10)-8000
Geodffnete —| e n@'rmﬁz—-z—( \g)m/?L MSR10001 | P m =-44330,76923(CA1013 25)°0.190263-1)
Messdatei C MSR10002 |P mbar E MSR10007 |Z_DIFF crits =togaleSgnlabs{4-20])
1] MSR10002 |T T
E MSR10002 |Marker
F MSR10002 |BAT A
@_M mml Status: |Dale\ geiffnet.. ml

Nummernfeld @ Formel eingeben

Messdatei 6ffnen (Datenherkunft)

Driicken Sie Offnen und 6ffnen Sie die Messdatei, mit deren Messkurven
Sie Berechnungen machen méchten. Es kdnnen auch mehrere Messdatei-
en gedffnet werden.

@ Neue Kurven erstellen
Wahlen Sie unter gelesene Kurven die Kurve, die Sie fir lhre Berech-
nungen verwenden méchten und ziehen Sie diese — mit gedruckter linker

Maustaste — nach rechts ins Feld der zu schreibenden Kurven. T

Wiederholen Sie diesen Vorgang bis rechts die gewiinschte Anzahl Kurven
angezeigt wird.

@ Formel eingeben
Geben Sie in der Spalte Berechnungsformel die Formel fiir die neue Kur-
ve ein. Verwenden Sie dazu die Grossbuchstaben der linken Seite.

Calc

Beispiel zur Berechnung einer Differenz: A-C —

Eine Liste der zur Verfligung stehenden Funktionen finden Sie am Ende
dieses Kapitels oder unter Hilfe.

Beschriftung der neuen Kurven anpassen
Die Eintrage in den Spalten Modul, Sensor und Einheit lassen sich veran-

dern.
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Worlage

Loschen der zu schreibenden Kurve

®

Hinweise:

Worlage

Schreiben

Lezen

Reihenfolge der neuen Kurven éndern
Ziehen Sie — mit gedrickter linker Maustaste — das Num-
mernfeld an die gewlinschte Stelle.

Neue Kurven I6schen

Klicken Sie ins Nummernfeld der zu I6schenden Kurve und
dann die Loschtaste (Delete). Uber Vorlage > Léschen
der zu schreibenden Kurve kénnen alle neuen Kurven
gleichzeitig geléscht werden.

Berechnen und Speichern der neuen Kurven

Dricken Sie auf Berechnen und geben Sie den Namen
und das Datenverzeichnis der neuen Messdatei ein. Kli-
cken Sie auf Speichern.

Die Kurven werden als Messdatei (*.mrs) gespeichert.

Die gespeicherten Messwerte kdnnen mit dem Viewer als
Kurven oder als Tabelle angezeigt und bearbeitet werden.
Zwischenwerte werden interpoliert.

Es werden nur Kurven berechnet, die sich zeitlich Uberlap-
pen.

Vorlage fiir wiederkehrende Abléaufe erstellen

Nachdem Sie die neuen Kurven erstellt haben, kénnen Sie
deren Beschriftung und Formeln als Vorlage (*.mse) spei-
chern (Vorlage > Schreiben).

Mit Vorlagen neue Kurven erstellen

Uber Vorlage > Lesen starten Sie die gewiinschte Vorla-
ge (*mse), welche automatisch eine Anzahl neuer Kurven
erstellt.

Zur Erstellung neuer Kurven kénnen mehrere Vorlagen ver-
wendet werden. Jede Vorlage erzeugt eine Anzahl neuer
Kurven.

W
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Operatoren / Klammern

4= A

()

Funktionen
sqrt(Zahl)
In(Zahl)
exp(Zahl)

abs(Zahl)
sgn(Zahl)

cos(Zahl)
sin(Zahl)
tan(Zahl)
ctg(Zahl)

arcsin(Zabhl)
arccos(Zahl)
arctan(Zahl)
arcctan(Zahl)

sinh(Zahl)
cosh(Zahl)
tangh(Zahl)
ctgh(Zahl)

toggleSgn(Zahl)

Weitere Funktionen auf Anfrage

plus, minus, multiplizieren, dividieren, hoch
Klammer auf, Klammer zu

Quadratwurzel der Zahl
Naturlicher Logarithmus der Zahl mit Basis e

Potenziert die Basis e mit der Zahl

Absolutwert der Zahl

Zahl >0: sgn=1
Zahl =0: sgn=0
Zahl <0: sgn=-1

Cosinus der Zahl
Sinus der Zahl
Tangens der Zahl
Cotangens der Zahl

Arkussinus der Zahl
Arkuscosinus der Zahl
Arkustangens der Zahl
Arkuscotangens der Zahl

Sinushyperbolicus der Zahl

Cosinushyperbolicus der Zahl
Tangenshyperbolicus der Zahl —
Cotangenshyperbolicus der Zahl

Calc

Andert bei jedem zweiten Messwert das Vorzeichen

m



Concat

Mit Concat (concatenation = verketten) kbnnen Messdateien aneinanderge-
reiht und als neue Messdatei (*.msr) gespeichert werden. Die neu erstellte
Messdatei kann mit dem Viewer als Kurven oder als Tabelle angezeigt und
bearbeitet werden.

Mess- Mess- Neue Messdatei 3
datei 1 datei 2

-\
TO T1 T2 Zeit TO T1 T2 Zeit
Vor der Aneinanderreihung Nach der Aneinanderreihung

Aneinanderreihen mehrerer Messdateien
Starten Sie Concat (MSR Programmfenster > Hilfsprogramme > Concat)

Liste der aneinanderzuhdngenden Messdateien

£ MSR Concat ¥X.XX

1. Eingangsdatei wahlen :

Hinzufiigen :I—
Sortieren |

Alle lazchen

C:\Eigene DateienMersungen'ieier] 0009_050620_123000.msr

Zeile [Gach
2. Auzgangzdatei wahlen : Elle loschen

IC “FrogrammestMSRAD aten-Concatenation\Muztagh Ata\Concat.msr Auzwahlen :|—

3. Berethnen

IErfD'greich beendet.. Start j_
Stopp |

©®

Nummernfeld Statusfenster

Messdateien fiir das Aneinanderreihen auswahlen

Offnen Sie mit Hinzufligen die Messdateien, die Sie aneinanderreihen
mdchten. Beachten Sie, dass die Liste chronologisch so geordnet sein
muss, dass die alteste Messdatei zuoberst steht. Offnen Sie deshalb die
éltestt)e Messdatei zuerst oder ordnen Sie die Liste nachtréglich (siehe
unten).

Liste alphabetisch ordnen

Mit Sortieren ordnen Sie die Liste alphabetisch.

Messdateien mit automatisch erzeugten Dateinamen (->33) kdnnen mit
Sortieren chronologisch geordnet werden.

Concat

Reihenfolge der Messdateien dndern
Ziehen Sie — mit gedrickter linker Maustaste — das Nummernfeld an die

gewlinschte Stelle.
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Alle Messdateien aus der Liste entfernen
Mit Alle I6schen entfernen Sie alle Messdateien aus der Liste.

Eine Messdatei aus der Liste entfernen
Wahlen Sie die zu I6schende Messdatei aus und klicken Sie auf Zeile

l6schen.

Namen und Datenverzeichnis der neuen Messdatei eingeben
Wahlen Sie Gber Auswéahlen den Pfad zum Datenverzeichnis und geben

Sie den Dateinamen ein oder beniitzen Sie dazu das Eingabefenster.

Berechnen der neuen Messdatei
Starten Sie mit Start den Berechnungsvorgang.

Mit Stopp brechen Sie die Berechnung ab.

Hinweise:

Concat erstellt zwischen dem letzten Messwert

der ersten Kurve (T1) und dem ersten Messwert
der zweiten Kurve (T2) eine Gerade.

Falls sich in den aneinanderzureihenden Mess-

dateien Messkurven mit gleicher Bezeichnung

(gleiche Modul- und Sensornamen und gleiche P

Einheiten) zeitlich Gberlappen, wird die Berech-
nung abgebrochen und im Statusfenster er-
scheint ein entsprechender Hinweis.*

Falls die Modulnamen,
Sensornamen oder Ein-
heiten der aneinanderzu-
reihenden Kurven nicht
Ubereinstimmen, kann
Concat die Kurven nicht
zusammenhangen und er-
stellt zwei Kurven.**

* Mit Concat kdénnen Sie
Kurven mit unterschied-
lichen Modul- oder Sen-
sornamen Ubereinander
legen.

*

Uberlappung aufheben

Erstellen Sie mit dem Hilfsprogramm Cut aus der P

Sensor p1 Sensor p2

I\/\,

Unterschiedliche
Sensornamen

Zeit

Neue Messdatei 3

TO
durch Concat erstellte Gerade

p1 p1

Uberlappung Zeit

Sensor p1  Sensor p2

Neue Messdatei Zeit

| S

Unterschiedliche Zeit
Sensornamen
und Startzeiten

einen Messdatei einen Auszug, der sich zeitlich
nicht mehr mit der nachsten Messdatei Uber-

lappt.

**Modul-, Sensornamen und Einheiten dndern
Mit dem Hilfsprogramm Calc kénnen Sie die Modul-, Sensornamen und
die Einheiten der Kurven in Ubereinstimmung bringen.

Neue Messdatei Zeit

p1 p1

Uberlappung entfernen  Zeit

W
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Output Manager

Der Output Manager ist zur Zeit noch nicht verfligbar.

MS5R Dutput Manager WX

W



Zusatzliche PC-Programme

FreeMat

]



FreeMat

Das FreeMat-Programm ist ein freies Mathematikprogramm, das von der MSR-
CD (ADDITIONAL\FREEMAT) installiert werden kann. Mit FreeMat kénnen
umfangreiche Berechnungen ausgefihrt werden.

Wie die Messdateien ins FreeMat gelangen

Der Reader ubertragt die mit dem MSR 145 aufgezeichneten Messdateien
(Records) auf den PC. CSV erstellt aus diesen Messdateien (*.msr) FreeMat-
Dateien (*.fmc). Diese kénnen mittels der beigelegten Script-Dateien mit Free-
Mat gedffnet und bearbeitet werden.

Mehr Informationen Uiber FreeMat finden Sie unter
http://freemat.sourceforge.net/index.html.

3 FreeMat v2.0 Command Window. Q‘E“EI
¥ B Sebog s Gt el
DK ue = p 1o — —
Freemat v2.0 Chuild 2030 CE - —— == A
Copyright € 2002-2008 hy Samit Basu — —
Licensed under the Gnu rublic Licanse (GPL) Histary. 2 = = Al
Yia APete 14 Cerians. £h TR Gt i ~%rrcol are the offsers 4n zero-hased O
<helpwinz for online hel Files
<pathtoals> to set or chahge your path =
—-> editaor Ty e 3 I s 3
-5 helpwin Narnz Size me, x, Firstrow, firsteoll
--> 1 & [ Contents D bytes ‘
[[] FresMatul 47 bytes
[] uninstewe  53KE
xpects a matrix to write to the csv i1
annot write multidimensional arrays'’;
annot write non-numerical arrays'J;
ca', Ainest, uinela’, intlé’, uint32’, g
% il 3 [ | ¥ |
workspace -
Read e —H/
L 75 5 7.5
sprand [sparse]
sprandn [sparse)
sprintf [io]
shy [sparse) 0.5
st [athfunctiors)
squeeze [antay] i 3
sscanf (io) \ \ / \\ /
|sliZriim o 0 /
{ing) | \/
stifind [string] He)y
stiing [typecast] 4 \ \ \/
string [variables) | =
stinemp [<ting] 05 e = s M
stirep [sting] a | > ¥ e
Ready .

Auf der MSR-CD befinden sich unter ADDITIONAL\FREEMAT\MSCRIPTS fol-
gende FreeMat Scripts:

plotmsr.m Importiert *.fmc-Dateien in die FreeMat-Umgebung und
stellt die Messdaten grafisch dar.

loadmsr.m Importiert *.fmc-Dateien in die FreeMat-Umgebung.

W
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